TEP-237 Robotica, automatica y vision por computador (GRAV)

bannerRobotica

Lineas de investigacion:

e Control de lainteraccion fisica en robots manipuladores.

Fusion sensorial.

Visién por computador aplicada alainspeccion de la calidad.

Aplicacion del control automético alaelaiotecniay olivicultura.

Automatizacion industrial y de servicios (inmaotica).

e Desarrolloy aplicacion de sensores avanzados. narices electronicas, lenguas el ectronicas.

Responsable:

e Dr. Javier Gdmez Garcia
e jggarcia[arroba] ujaen [punto] es

Enlaces de interés:
e http://grav.ujaen.es

e https.//www.ujaen.es/investigaci on-y-transf erencia/grupos-de-investigaci on/grupo-de-robotica-
automati ca-y-Vvisi on-por-computador-grav
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