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Responsable:

Control de la interaccidn fisica en robots manipuladores.

Fusién sensorial.

Visién por computador aplicada a la inspeccién de la calidad.

Aplicaciéon del control automatico a la elaiotecnia y olivicultura.

Automatizacién industrial y de servicios (inmética).

Desarrollo y aplicacién de sensores avanzados: narices electrénicas, lenguas electrénicas.
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