Asignaturasy profesorado

En este apartado se incluyen todas | as asignaturas que componen el plan de estudios, organizadas por
cuatrimestres, con enlaces a las guias docentes correspondientes. Los datos del profesorado seindican en las
guias docentes. Todas las asignaturas se imparten en castellano. Puede consultar lainformacion relativa al
programa PATIE para consultar si alguna asignatura de este méaster ofrece soporte en otros idiomas.

Primer cuatrimestre

Parte A
Asignaturas de la parte A del primer cuatrimestre
Cadigo Asignatura Tipo CréditosECTS
79912001 Cinematicay dindmica de sistemas Obligatoria 3
79912002 Comportamiento mecanico de los materiales Obligatoria 3

79912004 Disefio grafico y modelado de piezasy componentes 3D Obligatoria 3
Microfluidica: aplicacion de nanofibrasy nanotubos  Obligatoria 3

79912009 Nuevos sensores aplicados ala mecatronica Obligatoria 3
ParteB
Asignaturas de la parte B del primer cuatrimestre
Cadigo Asignatura Tipo CréditoseECTS
79912003 Control de sistemas mecatrénicosy automatizacion Obligatoria 3
79912007 Integracion electrénica Obligatoria 3
79912006 Gestion de proyectosy desarrollo de aplicaciones software Obligatoria 3
79912005 Disefio y desarrollo de nuevos productos Obligatoria 3
79912010 Sistemas robdticos | Obligatoria3

Segundo cuatrimestre

Parte A

Asignaturas de la parte A del segundo cuatrimestre
Cadigo Asignatura Tipo CréditoseECTS
79912011 Disefio de elementos y actuadores mecanicos Obligatoria 3
79912013 Fabricacion asistida de elementos mecanicos Obligatoria 3
Modelado y control de méquinas eléctricas  Obligatoria 3
Practicas de empresa Practicas 6



https://eps.ujaen.es/masteres-oficiales/master-universitario-en-ingenieria-mecatronica-y-robotica-plan-2025/asignaturas
https://www.ujaen.es/internacional/internacional/informacion-academica/asignaturas-en-otros-idiomas
https://www.ujaen.es/internacional/internacional/informacion-academica/asignaturas-en-otros-idiomas
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912001/es/2025-26-79912001_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912002/es/2025-26-79912002_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912004/es/2025-26-79912004_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912009/es/2025-26-79912009_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912003/es/2025-26-79912003_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912007/es/2025-26-79912007_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912006/es/2025-26-79912006_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912005/es/2025-26-79912005_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912010/es/2025-26-79912010_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912011/es/2025-26-79912011_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912013/es/2025-26-79912013_es.html

Parte B

Asignaturas de la parte B del segundo cuatrimestre

Cadigo Asignatura Tipo CréditosECTS
Disefio y programacion de sistemas embebidos Obligatoria 3
79912015 Telecomunicacionesy telemonitorizacién Obligatoria 3
79912016 Sistemas robdticos 1| Obligatoria3

Trabajo Fin de Master TFM 6


https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912015/es/2025-26-79912015_es.html
https://uvirtual.ujaen.es/pub/es/informacionacademica/catalogofichasdocentesasignaturas/p/2025-26/4/799A/79912016/es/2025-26-79912016_es.html

