Ponencia sobrela Evolucion de Physical Al: End-to-End, y las
tecnologias que lo impulsan ofrecida por German Ros

15/05/2026

Germéan Ross Charla_
Temética
Académica

La Escuela Politécnica Superior de Jaén celebrara el préoximo viernes 22 de mayo de 2026 a las 11:30h. en €l
Salén de Grados del A3, una ponenciatitulada"La Evolucion de Physical Al: End-to-End, y las tecnologias que
lo impulsan", impartida por German Ros, miembro fundador y desarrollador del entorno de simulacion CARLA,
software libre que ha permitido el entrenamiento, a bajo coste, de | As para vehicul os autdnomos.

En esta charla se repasara la evolucion del end-to-end en el mundo fisico: qué lo motivo, por qué durante afios
fue més una promesa que unarealidad, y qué cambi6 para convertirlo en un enfoque practico. El foco estara en
las tecnologias que han acel erado esta maduracion: la simulacion como entorno reproducible para entrenamiento
y validacion, lageneracion y curacion de datos a gran escala, y la capacidad de cerrar € ciclo entre mundo real y
mundo digital (sim-to-real).

A través de giemplos concretos, se mostrard como CARLA ayudo6 a estandarizar evaluacion y datos sintéticos,
como NVIDIA Omniverse elevo el realismo y la consistenciafisica/sensoria de los mundos digitales, y cdmo
lineas como NuRec y Cosmos empujan lareconstruccion y la generacién hacia pipelines de entrenamiento
continuos.

Sobre el ponente

Germéan Ros esingeniero informético e investigador en NVIDIA. Curso ingenieria superior en informética en
Murcia, y realizo su tesis doctoral en el Centro de Vision por Computador de la Universidad Auténoma de
Barcelona, titulada " Comprension visual de la escena para vehicul os auténomos. comprender dondey qué”, en
2016. Posteriormente se fue a EEUU, donde trabajé como investigador cientifico en el Instituto de Investigacién
de Toyota, y luego paso a ser director del Laboratorio de Agentes Autonomos de Intel. Actualmente es director
de Desarrollo del Ecosistema de Simulacién en NVIDIA, donde se dedica a crear agentes de | A incorporada
capaces de operar a gran escala en el mundo fisico, demostrando inteligencia, destrezay comportamientos

Seguros.

Paralelamente ha sido miembro fundador y desarrollador del entorno de simulacién CARLA, software libre que
ha permitido el entrenamiento, a bajo coste, de | As para vehicul os autonomos. Tiene ademas numerosas
publicacionesy patentes, con mas de 13000 citas.
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